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B 1 Concepto OpenCourseWare

Iniciativa editorial electrénica a gran escala,
basada en Internet, fundada por el Instituto
Tecnoldgico de Massachusetts (MIT) con
dos fundaciones

Proporcionar un acceso libre, sencillo y
coherente a los materiales docentes para
educadores del sector no lucrativo,
estudiantes y autodidactas de todo el mundo

OCW Universia para habla hispana
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B 1 Concepto OpenCourseWare

¢, Qué es un OCW site?

« Espacio web gque contiene materiales docentes
creados por profesores para la formacion superior

« Estos materiales representan un conjunto de
recursos (documentos, programa, calendario,...)
utilizados en el proceso de ensenanza-aprendizaje de
las asignaturas gue imparten los profesores

« Se ofrecen libremente y son accesibles

universalmente en la red

 No se encuentra limitada su difusion por cuestiones
relativas a la propiedad intelectual

« Se permite el uso, la reutilizacion, la adaptacion y la
distribucidn por otros, con ciertas restricciones
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B 2 Motivacién

¢cPorqué hacer una OCW?

e Contribuir al avance del conocimiento al compartir y
liberar recursos didacticos

e Oportunidad para mejorar los materiales docentes

« Conseguir reconocimiento de la propiedad intelectual y la
autoria de los materiales docentes

« Mayor proyeccion de la labor docente
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B 2 Motivacién

¢cPorqué hacer una OCW?

o Contribuir al avance del conocimiento al compartir y
liberar recursos didacticos

* Oportunidad para mejorar los materiales docentes

o Conseguir reconocimiento de la propiedad intelectual y la
autoria de los materiales docentes

 Mayor proyeccion de la labor docente

« Aumentar la motivacion del alumnado

« Ampliar la visibilidad para conseguir contactos exteriores
e Valoracion de la actividad IAD (es de esperar)

* Incentivo economico (en forma de ACE)
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B 3 Desarrollo de la OCW Robética

Punto de partida: Robotica

« Asignatura optativa de ultimo curso de Ing. Informatica
o 4.5 creditos impartidos en el semestre A (un grupo)

« Asignatura bien acogida por el alumnado de la ETSINF
e Ha tenido tradicionalmente buenas encuestas

 Es una tematica llamativa y actual
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B 3 Desarrollo de la OCW Robética

Punto de partida: Robotica

« Asignatura optativa de ultimo curso de Ing. Informatica
o 4.5 creditos impartidos en el semestre A (un grupo)

« Asignatura bien acogida por el alumnado de la ETSINF
e Ha tenido tradicionalmente buenas encuestas

 Es una tematica llamativa y actual

» Disponia de suficiente material docente adecuado
(trasparencias de teoria, apuntes, guiones de practicas)
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B 3 Desarrollo de la OCW Robética

Punto de partida: Robotica

« Asignatura optativa de ultimo curso de Ing. Informatica
o 4.5 creditos impartidos en el semestre A (un grupo)

« Asignatura bien acogida por el alumnado de la ETSINF
e Ha tenido tradicionalmente buenas encuestas

 Es una tematica llamativa y actual

» Disponia de suficiente material docente adecuado
(trasparencias de teoria, apuntes, guiones de practicas)

 Pero iiMEJORABLE!!
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B 3 Desarrollo de la OCW Robética

Proceso

« Solicitud aprobada y formacion especifica

e Guia docente validada y publicada

e Se crea una nueva asignatura OCW en PoliformaT

o Se pueden importar los recursos de la asighatura

e A partir de entonces, son como dos asignaturas diferentes
e Se cierra el proceso, se evalua y acepta

 Todo el material debe ser propio del autor (autores)
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B 3 Desarrollo de la OCW Robética

Replanteamiento de la asignatura
« Pasado de 4 temas a 3 unidades tematicas con 6 temas

U.T. 1 Introduccion alarobotica
Tema 1. Principios basicos de
robodtica
Tema 2. Relaciones espaciales
en robotica

U.T. 2. Robots articulados

Tema 3. Robots industriales

manipuladores

Tema 4. Programacion de robots

U.T. 3. Robots moviles y

humanoides
Tema 5. Robots moviles
Tema 6. Robots humanoides

Tema 1. Principios de laroboética
Tema 2. Robots articulados
Tema 3. Robots moéviles
Tema 4. Robots andantes
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B 3 Desarrollo de la OCW Robética

Replanteamiento de la asignatura
e Pasado de 4 temas a 3 unidades tematicas con 6 temas

Organizacion del material
 Uso de carpetas
— Fichero presentacion — PDF
— Una carpeta por Unidad Tematica — Un PDF por tema
— Una carpeta para Practicas
* Una carpeta con todo el material de cada practica
— Una carpeta para Bibliografia — PDF con bibliografia comentada
— Una carpeta con enunciados de trabajos/examenes de otros anos
— Una carpeta con videos filmados en sesiones de practicas
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B 3 Desarrollo de la OCW Robética

Replanteamiento de la asignatura
e Pasado de 4 temas a 3 unidades tematicas con 6 temas

Organizacion del material
e Uso de carpetas

Otras mejoras de materiales didacticos

* Realizar una presentacion de asignatura vistosa

» Unificar el formato del material (pdf)

* Mejorar el listado bibliografico y actualizar sus comentarios

* Incluir y mejorar guiones de practicas

* Incluir software de practicas y sus manuales

* Incluir enunciados de trabajos/examenes realizados otros afos
* Incluir videos de practicas realizadas
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B 3 Desarrollo de la OCW Robética

Organizacion de cada material
e Introduccion

* Instrucciones para el estudio

* Objetivos

« Esquema

* Desarrollo

« Resumen

» Bibliografia

 Material de apoyo
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B 3 Desarrollo de la OCW Robética

Alegrar la asignatura
 Unaimagen vale mas que mil palabras
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B 3 Desarrollo de la OCW Robética

Alegrar la asignatura
* [otos de coleccion particular de mini robots
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B 4 Problemas encontrados

Problemas con derechos de imagenes:
Imagenes usadas en OCW Robdtica

« 280 fotografias (220 con cortesia de ...)

— 36 fotografias en la presentacion
— 20 fotografias en el tema 1
— 3 fotografias en el tema 2
— 82 fotografias en el tema 3
— 23 fotografias en el tema 4
— 28 fotografias en el tema 5
— 88 fotografias en el tema 6

« Mas de cien esquemas y graficas
— Propios y rehechos (retocados)

 Eliminado videos que no son propios
— Mantenido los propios
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B 4 Problemas encontrados

No es una web dinamica

No se puede modificar una vez ya se ha
publicado en Universia

Es como una publicacion del material
docente de la asighatura
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B 4 Problemas encontrados

No es una web dinamica

Solape con otras actividades de Docencia
en Red

No se pueden incluir videos didacticos y
polimedias en desarrollo

Si los del aino anterior
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B 4 Problemas encontrados

No es una web dinamica

Solape con otras actividades de Docencia
en Red

Realizacion de la OCW de forma simultanea
a la imparticion de la asignatura

iEran diferentes!
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B 4 Problemas encontrados

No es una web dinamica

Solape con otras actividades de Docencia
en Red

Realizacion de la OCW de forma simultanea
a la imparticion de la asignatura

Solo se pueden usar los recursos

Se pierden las opciones anuncios, tareas,
examenes, espacio compartido, chat correo
Interno, foro etc disponibles en PoliformaT
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B 5 Consejos

Plantear con tiempo la asignatura
No dudar en replantearla

Evitar solapar con las clases de la misma
asignatura (problema semestre A)
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B 5 Consejos

Plantear con tiempo la asignatura

Buscar que sea llamativa y trasmita ilusion
Incluir imagenes, videos, etc.
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B 5 Consejos

Plantear con tiempo la asignatura

Buscar que sea llamativa y trasmita ilusion
Incluir imagenes, videos, etc.

Usar a las Tecnico Superior del ICE para
mejorar la asignatura

Comentar el material de la asignatura con
las Pilares (Caceres y Bonet)

Aceptar sus sugerencias
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B 5 Consejos

Plantear con tiempo la asignatura

Buscar que sea llamativa y trasmita ilusion
Incluir imagenes, videos, etc.

Usar a las Tecnico Superior del ICE para
mejorar la asignatura

Presentarse al Premio MEC-Universia
10.000€ + Diploma (3.000€+D a los accesit)
Placa y diploma a la Universidad
En 2010 ganara una asignatura de la UPV!
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B 6 Conclusiones

Realizar una asignatura OCW ayuda a mejorar
la docencia de la asignatura, asi como abre
nuevas posibilidades y ventajas en la
docencia

Ademas de tener beneficios altruistas,
tambien reporta actualmente incentivos
economicos

OCW robdtica 26 Martin Mellado DISA - UPV



OCW Robotica

COURSEWARE ASIGNATURA
OPENCDNSDRTIUM OCW

ﬂ!lﬂi%ﬁﬁ%ﬁ?fﬂﬁﬁﬁ ROBOTICA

Martin Mellado
U n I >e rs I a (martin@isa.upv.es)

red de unive , red de oportunidades

http://personales.upv.es/mmella

do
o Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica (DISA)
[ls;a'? l Escuela Técnica Superior de Ingenieria Informatica (EtsInf)
etsinf Universidad Politécnica de Valencia (UPV)

OCW robdtica Martin Mellado DISA - UPV




