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Sintonizado de reguladores mediante Simulink Response Optimization: seguimiento de referencia vs. cancelacion de perturbaciones.
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Presentacion en video: http://personales.upv.es/asala/YT/V/sdopert.html

-

Referencia

1 s 2 1
I I e e e e
Outl . Out2
Abs Integrator Gain Filtro paso Alto ~ Square  Integratorl
L
Scope
>
. , error
20
> PID(S) '/ i S+155+10 d
PID Controller Saturation Transport Proceso

Delay

o

step disturbance

w Gain2

Chirp Signal  Gainl

343%

VariableStepAuto

opadsul Auadoig


http://personales.upv.es/asala/YT/V/sdopert.html

