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Control	Multibucle	y	Desacoplamiento	Inverso	de	un	tanque	de	mezclado.	Diseño	final	con	sensores	de	caudal	+	Antiwindup
(C)	2019	Antonio	Sala	Piqueras,	Universitat	Politecnica	de	Valencia			[Matlab	R2019a]
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Presentación en vídeo en http://personales.upv.es/asala/YT/V/mixdecawS.html 
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