Presentacion en video en http://personales.upv.es/asala/YT/V/mixdecawS.html

Control Multibucle y Desacoplamiento Inverso de un tanque de mezclado. Disefo final con sensores de caudal + Antiwindup

I (C) 2019 Antonio Sala Piqueras, Universitat Politecnica de Valencia [Matlab R2019a]
Y

I
1

A4

A4

PID CNIVEL
TanqueMezcladoLing—
ultibucle
g\ Gact 4>|Z} gb
Iz} ref_xA PID XA
XA

=
Desacoplamiento con
Sensor Actuador

A
PID CNIVEL1 ‘A

PID XA1
XA |
h

A

TanqueMezcladoLin

b
|
G
& s

b



http://personales.upv.es/asala/YT/V/mixdecawS.html

