
PROCESO	(linealizado)

Control	multibucle

Control	en	cascada	(slave)

(c)	2020	Antonio	Sala	Piqueras,	Universitat	Politecnica	de	Valencia.	Todos	los	derechos	reservados

Simulacion	de	Control	de	Tanque	de	Mezclado
con	Desacoplamiento	y	Prealimentacion	(modelo	lineal)
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Presentación en vídeo: http://personales.upv.es/asala/YT/V/tmsimtodolin.html
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