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Presentacion

La Universidad Espanola ha emprendido una etapa inédita con el denominado
Plan Bolonia. En el nuevo plan el tiempo del que dispone el profesorado para la
imparticién de la docencia matematica se ha reducido drésticamente. De esta manera
la clasica clase magistral del siglo anterior se vuelve, en ocasiones, menos expositiva y
mas orientada hacia la biisqueda de conocimientos en los que el universitario debera
involucrarse de una manera mas activa.

Este texto encuentra un hueco entre los textos matematicos de investigacién
numérica en los que se estudia la teoria con detalle y se realizan algunas aplicaciones,
y aquellos otros més centrados en la ingenieria que sin apenas justificacion alguna se
dedican a enfatizar las aplicaciones.

El presente libro es un texto sobre la resolucién numérica de problemas esen-
ciales para los alumnos de ingenieria que se graduardn en estos nuevos planes. Béa-
sicamente el contenido corresponde a un curso que los autores han impartido en
la Escuela Politécnica Superior de Gandia en anteriores anos académicos. El poco
tiempo de que se dispone para su imparticion queda patente, en cierta manera, en
la ausencia de demostraciones que sélo aparecen esporadicamente en letra pequena
si éstas permiten entender mejor el capitulo. Ello, sin embargo, permite una lectura
mas fluida del texto.

Este libro sirve de base para primeros cursos de grado enfatizando la parte
algoritmica y computacional y para cursos superiores en donde ya es posible incidir
con detalle en todo el contenido del libro.

Parala comprension del texto sélo se requieren nociones del analisis matematico
y matricial, asi como una base de algoritmica y programacion. Todos los requisitos
tedricos utilizados se han explicitado previamente de forma breve. Los algoritmos
o comandos presentados se han escrito de la forma que se ha creido mas sencilla y
compacta en la versién actual de Matlab. Obviamente dichos algoritmos se pueden
escribir de forma mas general y abarcando més casuisticas, ahora bien, ello desvia el
enfoque de este libro que incide mas en la comprension de los métodos y conceptos
tratados. En http://personales.upv.es/ broig/ se puede encontrar un fichero con to-
dos los comandos Matlab incluidos en el texto. Se han recuadrado las ecuaciones mas
esenciales desde la perspectiva numérica sobre todo para facilitar su uso a estudiantes
de primeros cursos.

Los autores agradeceran cualquier sugerencia tendente a mejorar el presente
texto en ediciones sucesivas.

Los autores.



NOTACION:

En este texto se ha evitado un lenguaje excesivamente simbolico.

No obstante, el lector debe conocer la siguiente terminologia béasica que se
usa en matematicas y ciencias tecnoldgicas:

Z

Q=BOoN

ZOCNmag -

Cuantificador universal. Se lee “para todo” o “para cada”
Cuantificador existencial. Se lee “existe”

Equivalencia proposicional. Se lee “si y sélo si”
Abreviatura de “si y sélo si”

Implicacion proposicional. La proposicion de la izquierda
implica la de la derecha. Se lee “implica”

Se lee “tal (tales) que”

Se lee “tal (tales) que”

En latin id est y se lee “es decir”

Simbolo de pertenencia

Simbolo de inclusién

Simbolo de unién

Simbolo de interseccién

Conjunto de los nimeros naturales (incluye al cero)

El conjunto N sin el cero

El anillo de los nimeros enteros

El cuerpo de los ntimeros racionales

El cuerpo de los ntimeros reales

El cuerpo de los ntimeros complejos
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